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» به نام خدا«

 عزيز دوستايي همه خدمت مجدد سلام عرض با

؛ ديود يعني كنيم، دنبالاي مقدمه هيچ بدونرو پيشي جلسه بحث بديد اجازه

 عبور مقابلدر مخالف جهتدرو دهندمي عبور خوداز جهتيكدررا الكتريكي جريان ديودها دانيدميكه همانطور

مي خوداز جريان و جرياني عبور نمي( دهند مقاومت نشان اين مقاومت آنقدر زياد است كه تقريباً عايق مي شوند

بد.) دهند آنوجالبه كه هم)Valve( دريچه نيد به همين دليل در سالهاي اوليه ساخت اين وسيله الكترونيكي، به

.مي گفتند

ي منفي آن به قطب)ا هر مولد ديگري باطري( تغذيه منبع+ قطببه ديود مثبتي پايهكه هنگامي –و پايه

.شودمي قطع جريان تقريباً شود وصل برعكس اگرو داده عبوررا جريان ديود، شود متصل

 ايناز كمتر اگر يعني، شود برقرار پتانسيل اختلاف ولت 0.7 الي 0.6 حداقلآنسر2 بين بايد ديود شدن فعال براي

را.، ديود هيچ جرياني را از خود عبور نمي دهدر گيردقراآن رويبر ولتاژ مقدار  Forward( ولتاژ آستانهاين ولتاژ

Voltage Drop (مي گويند.

چندحددرو كوچك بسيار جرياني ديود،)-به+،+به-( كنيدمي متصل ديودبه معكوس ولتاژ شماكه هنگامي

Aµولي اين مقدار آنقدر كم است كه هيچ تاثيري بر مدارهاي ما نخواهد يا حتي كمتر از آن را از خود عبور مي دهد ،

.داشت

)كنيد دقت شكلبه(. كنندمي مشخصآن كناردر رنگ خاكسترييا سفيد نواريكبارا ديودها منفيي پايه

ي مهم براي حداكثر ولتاژ (Limit)ديودها يك آستانه:نكته

معكوس دارند كه اگر ولتاژ معكوس از آن بالاتر رود، ديود بر

ي فروشكست مي و اثر پديده جريان را در هر دو جهت سوزد

 (Break Down) اين ولتاژ را آستانه شكست. دهد عبور مي

. مي گويند
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پايه هاي آن نيز روي شكل-و+ب

. براي تثبيت ولتاژ استفاده مي كنيم

ولي ما براي تثبيت ولتاژ از اين. داشت

 رگولاتور مثل آن از قطعات ديگري

 آيا، دارهما كاربا ارتباطي چهگرفتيم

 نهايتدرو؟ گيريممي يادچيزايي

،ن ارايه مي شوند كه مطالبي كه الا

 بسازيم؟ رباتيچه نهايت درخواهيم

و بسازيم پس بد نيست. طراحي كرده

: بخش زير مي باشد3 ربات شامل

ي سنسورهاي مختلف ربات شامل همه

، ميزان گازهاي رو اعم از ميزان نور

و و در در اختيار ....ت محيط دريافت

؛ ربات قرار مي دهند

و اطلاعات ورودي ربات را دريافت

و( كنترلي اعم از ميكرو كنترولرها

و تصميم) الكترونيكي ديگر  آنرا پردازش

و هشدار دهنده . ...، آژير خطر

س د ن ه م ه  ت ي م ك

نشان مي دهند كه ترتيب شكل بهشماتيك

وجود دارند كه از آنها بر)Zener( ديودهاي زنر نام بها

ثابت نگه داش 5v از اين ديودها مي توان ولتاژ را روي

، زيرا محدوديت هايي دارد كه بهتر است به جاي كرد

.شد خواهد داده كاملتري توضيح آينده جلسات دررگولاتور

ي بحث توجه كنيد رسيد، به : ادامه

گرف ياد بيشوكم حالاتاكه مطالبي اين ببينيم كه

چچه بعدبه ايناز؟ بودند مهمو ضروري همشونم

؟ برسيم كجا بهمطالب

تا متوجه بشويمك ديد كلي از يك ربات داشته باشيم

. كاربرد دارند

خواهميماكه هستش اين بشه داده جواببايد

ا يك ربات آتش نشان را در پايان اين دوره ها طراح

.ن ساده رو با هم بررسي كنيم

در حالت كلي يك

ها-1 شام: ورودي

محيطكه اطلاعات

، درجه حرارت مختلف

بخش پردازش گر رب

گر-2 اط: پردازش

توسط مدارهاي كن

مدارهاي الكترونيك

. رو در اختيار بخش هاي اجرايي ربات قرار مي دهد

آب شامل موتورها:) اجرايي هاي هشد LED،، پمپ

شما مدارهايدررا ديود

.مشخص شده

ها ديوداز ديگريي دسته

ا به عنوان مثال با استفاده

قطعه استفاده نخواهيم كر

رگولات مورددر. شود استفاده

بحث ديود در اينجا به پايان

رسيده اين وقت، خوب

گرفتيم يادكه مطالبي اين

مط اين موختنآاز بعد قراره

خواهيم در ادامه يك ما مي

ك هر كدام در چه بخش هايي

بايكه سوالي اولين شايد

خدا لطفبه داريم قصد ما

ساختار يك ربات آتش نشان

و تصميمات گيري مي كند

ها-3 بخش هاي اج( خروجي
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ي سنسورهاي نوري ابتدا مو بخش پردازشگر) نوعي مقاومت نوري( ربات به وسيله ابقهسمكان آتش را بر روي زمين

.پيدا مي كند

الگوريتم پيدا كردن آتش : ( له مي باشداالگوريتم در اينجا به معناي راهكار حل مس )

 نوري هاي مقاومت. باشدمي زياد گرمايو نور تابش آتش مشخصات مهمتريناز يكي دونيدميكه طورنوهم

 عنوانبه نوري مقاومتاز اينجادر( شودمي كمتر آنها مقاومت كنند دريافت محيطاز بيشتري نوركه زمانيهر هم

يك مقاومت. ربات براي پيدا كردن آتش در ابتدا به صورت ثابت به دور خود مي چرخد.) نور استفاده كرديم حسگر

به كه جلوي ربات در حين چرخش در مقابل آتش قرار بگيرد هنگامي. نوري نيز در جلوي ربات قرار دارد  ، نوري كه

و مقاومت آن كاهش مي يابد ر نتيجه ربات توسط بخش پردازشگر وجودد. مقاومت نوري ميرسد افزايش يافته

و حركت به سوي آتش را صادر مي كند. آتش را تشخيص مي دهد اين دستور. بخش پردازشگر دستور توقف چرخش

و كنترل جريان طراحي مي شوندايدر اينجا منظور مدارهاي( توسط مدارهاي واسط به موتورها) ست كه براي تقويت

ب و ربات و اجرا مي شود .ه سوي آتش حركت مي كندمنتقل

الگوريتم خاموش كردن آتش

 مختصر بسيار صورتبهنلااكه باشدمي نشان آتش ربات ساخت براي ساختارها ترين سادهاز يكي ساختار اين

 مدارهاياز هايي بحثو ديجيتال هاي طراحيباو شده ديجيتال بخش وارد بخش اين پاياناز بعدما.شد ارايه

در حقيقت بخش فعلي. زيادي براي دوستاي عزيز خواهد داشت بسيار هاي جذابيت قطعاًكه شويدمي آشنا منطقي

به باشدشايد كسل كننده ترين بخش كار ما  و هنوز و سنتي دارد ، چون مطالب ارايه شده بيشتر قالب كلاسيك

و !نشديمعملي كارِ معني واقعي وارد بخش هاي پژوهشي

... دارنگه فعلاً خدايدعبهسلجات

زش رباتيك در طرح ساماندهي آمو( nrec.ir/ آموزشهاي رباتيك طبقه بندي شده توسط كميته مهندسي رباتيك

 سال25تا13برگرفته از سايت رشد مخصوص رده سني) اينترنت

و ويرايش اوليه  خانم فرناز عطاءالهي: گردآوري

و گرافيكي  زهره دارابيان: نهايي ويرايش علمي


