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از راھکارھایی برای پيشگير:ده ـــچکي ی
.ای دیگر تاثير نویز موتورھا بر روی اجز
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 رباتيک مھندسی کميته



، ھمه چيز به درستی کار می ؟ مداری را تست می کنيد آیا برای شما ھم اتفاق افتاده است
،!ا خروجی مدار اشتباه است کند ام دو مدار جدا از ھم دارید که در ربات خود ک5فه شده اید

و مدار راه انداز سنسور ھا ھر یک به درستی کار می کنند اما در کنار ھم نه  مدار درایور موتور
؟ .   مشکل کجاست

ی است که آن ھا توليد می کنند این نویز. یکی از مشک5ت عمده کار کردن با موتورھای الکتریکی نویز
و حتی با پائين آوردن سطح ولتاژ  و+ بطوریکه اخت5ف می تواند در سنسورھای شما تداخل ایجاد کند

می. به ميکروکنترلر صدمه بزند، ميکرو خيلی کم شودتغذیه– اگر این اخت5ف بيش از اندازه کم شود
. کند  resetتواند به داده ھای ميکروکنترلر آسيب بزند یا حتی ميکرو را 

 ... منبع اصلی نویز در

: چندین راه برای پيشگيری از تاثير نویز موتور بر سيستم وجود دارد

... 

ً مو Rو به ھمينورـز موتکاھش نویثر ترین راه برای خازن ھا معمو میع ھستند لت ما پيشنھاد
. کنيم . .

برای کاربرد ھایی که نياز به کنترل موتور در دو جھت دارند استفاده نکردن از خازن ھای پ5ریته
. دار خيلی مھم است 

و3مقاله کامل تنھا برای اعضای.ادامه دارد ... .ستاره قابل دسترس است2ستاره

کاربران عضویسطح بند

ً در صورت کپی کردن این مطلب در لطفا
. را ذکر کنيد اصلی سایت یا منابع دیگر منبع 

!به حقوق مولفين احترام بگذاریــم


