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 ثّ َبو خذا

ْبي  ، اثتذا كًي ثّ قظًت AVRدر  PWM، يب قجم اس ػزٔع ثحث  ثظیبري اس دٔطتبٌ َیبسثُب ثّ 
  . پزداسيى يكبَیكي رثبت يي

 

در ٔاقغ ثذَّ رثبت اطت کّ يذار ْب ٔ طبیز ادٔات يکبَیکی ثّ آٌ يتصم يی ػٕد ٔ یب بطی ػ
پهتفزو کّ ًْبٌ ( غیز اس دیٕارِ ْب )گیزد  صفحّ ای کّ کف ثذَّ قزار يی. رٔی آٌ قزار يی گیزد 

ثزای . ثبت اطت ّ تقزیجبً  اس َظز ػًهی ًْبٌ ػبطی ريؼُی صفحّ را يی دْذ َبو دارد ک
يٕادی کّ دٔر تب دٔر يب را فزا . طبخت ػبطی یب ثذَّ اس يٕاد يختهفی يی تٕاٌ اطتفبدِ کزد 

ايب ... .  إَاع چٕة ٔ زِ يثم پلاطتیک ْب ٔ یب إَاع دیگز پهیًز ،گزفتّ ٔ دٔرریشْبی سَذگی رٔسي
َبو يبدِ  يٕاقغ خزیذ در ثبسارثٓتز اطت ػُبخت ثٓتزی راجغ ثّ ایٍ يٕاد داػتّ ثبػیى تب ْى در 

ثذاَیذ چّ يبدِ ای در کجب ثّ کبر ػًب  يٕرد َظز خٕد را ثذاَیذ ٔ ْى اس جُض يٕاد يطهغ ثبػیذ ٔ
  .يی آیذ 

 
 ًْچُیٍ َظجت ثّ. َٕػي پلاطتیك فؼزدِ اطت كّ َظجت ثّ حجًغ اطتحكبو خٕثي دارد

 ثظیبر طجكتز اس آٌ ، ايب َٕع ثي رَگ آٌ كبيلاً ػجیّ ػیؼّ اطت.  فهشات ٔسٌ ثظیبر كًتزي دارد
ػكُُذِ اطت ٔ يبَُذ . يٕجٕد اطت ْبي يختهفي در ثبسار ًْچُیٍ يبَُذ ػیؼّ در ضخبيت. 

اَؼطبف دادٌ ثّ  تُٓب راِ ثزاي. يزي َذاردفهشات اَؼطبف پذ
. اطت... آٌ اػًبل حزارت ثبلا تٕطط آتغ يظتقیى يب 

تٕاٌ اس ارِ يٕيي اطتفبدِ كزد، ايب راِ  ثزيذٌ آٌ يي ثزاي
اطتفبدِ اس كبتزِ يخصٕؽ پهكظي گلاص  تز، ثٓتز ٔ راحت

 كُیذ تٓیّ يي اس ًْبٌ جبيي كّ پهكظي گلاص را. اطت
چگَٕگي . ز يخصٕؽ آٌ را ْى تٓیّ كُیذتٕاَیذ كبتِ  ، يي

پهكظي  .اس آٌ را ْى اس فزٔػُذِ طٕال كُیذ اطتفبدِ
ثزاي رثبت . ْبي يختهف يٕجٕد اطت گلاص در ضخبيت
يیهیًتز يُبطت  5يب  4يبة ضخبيت  يیٍ يبة يب يظیز

تٕاٌ اس پهكظي گلاص يؼكي يب دٔدي ْى  يي .اطت
 . ػٕد يياطتفبدِ كزد كّ يٕجت سيجبيي ثیؼتز رثبت 

 :ًََّٕ ْبیی اس ػبطی ْبیی کّ ثب ایٍ يبدِ درطت ػذِ اَذ را يی تٕاَیذ در ایٍ نیُک ثجیُیذ 

http://robochip.ir/catalog/53 

 

 

 

 ربات (Chassi) شاسي

 (Plexi Glass) پلكسي گلاس

http://robochip.ir/catalog/35
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ٔ   كبثیُت ، كًذ ي سيزا در تٓیّ ، اطت ثظیبري اس دٔطتبٌ ثب ايٍ َٕع آػُبيي داػتّ ثبػُذ يًكٍ

ْبي چٕة ثب َٕػي چظت  ثزادِ ايٍ َٕع، اس تزكیت. ػٕد ثظیبري اس اطبص يُشل اطتفبدِ يي
ْیچگَّٕ .  يؼًٕني اطتحكبو ثیؼتزي دارد ْبي ٔ َظجت ثّ چٕة( يؼبثّ َئٕپبٌ)ػٕد تٕنیذ يي

ْبي يختهفي ٔجٕد  در ضخبيت MDF . ٔ يؼًٕني آٌ را ثزيذ تٕاٌ ثب ارِ ثزقي ، ٔ يي اَؼطبفي َذارد
 .رٔد اطتحكبو ٔ ٔسٌ آٌ َیش ثبلاتز يي ، دارد كّ طجیؼتبً ْزچّ ضخبيت آٌ ثیؼتز ثبػذ

MDF 8 َؼبٌ يُبطت اطت، سيزا  يبة پیؼزفتّ ٔ آتغ ْبي يظیز يیهیًتزي ثزاي ػبطي رثبت
 .ْب يحذٔديت سيبدي ثزاي حجى َذاريى، ٔ اطتحكبو ثظیبر خٕثي ْى دارد ثزاي طبخت ايٍ رثبت

پزْشيُّ  MDF، ايب كًي ْى اس  تز اطت يُبطت MDFثب ايُكّ تقزيجبً پهكظي گلاص اس ْز َظز اس  

 . دْب دار ُْٕس كبرثزد سيبدي در طبخت رثبت MDFتز اطت ٔ ثّ ًْیٍ خبطز 

 
اطت ثیٍ  يًكٍ یْبي ػذيذي كّ گبْ ّ دنیم ثزخٕرديٕسي، ثآ ْبي فٕتجبنیظت داَغ در رثبت

ػبطي رثبت را اس جُض  ػٕد،يؼًٕلاً  ي رثبت ٔارد يي ْب پیغ آيذ ٔ فؼبري كّ ثّ ثذَّ رثبت
يٕجت اطتحكبو ثظیبر ثبلاي ثذَّ  طبسَذ، ايٍ ايز يیهیًتزي يي 3يب  2يیُیٕو ٕي آن صفحّ

MDF ْبي فهشي ثظیبر كًتز اس حجى صفحَّیش اطتحكبو يُبطجي دارد، ايب   MDF.  دػٕ يي
بر يؼكم كُذ، اس ايٍ ، ٔسٌ سيبد آٌ اطت يًكٍ اطت كبر را دچ يیُیٕوٕآن ي تُٓب ايزاد صفحّ .اطت

 . آٌ دقت لاسو را داػتّ ثبػُذ  دٔطتبٌ ثبيذ در اطتفبدِ اس رٔ

ًََّٕ يبدِ خیهی طجک َظجت ثّ ًََّٕ ْبی َبيجزدِ ، کّ ػلأِ ثز طجکی اس اطتحکبو یک 
 : يؼبْذِ ًَبئیذ خٕثی ثزخٕردار اطت چیشی اطت کّ در نیُک سیز يی تٕاَیذ 

http://robochip.ir/starter-bot 

 

 

 

 

 

 

 

 

MDF 

يیُیٕييٕآن  صفحّ  

http://robochip.ir/starter-bot
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ْب  تزيٍ رٔع طزيغ تزيٍ ٔ يكي اس طبدِ. ي رثبت ٔجٕد دارد چُذ راِ ثزاي اتصبل يٕتٕرْب ثّ ثذَّ

ثّ . ي آة اطت ثظَت ديٕاركٕة نٕنّ ْبي گیزثكض دار ثّ ثذَّ ، اطتفبدِ اس يٕتٕرثزاي اتصبل 
  .ػكم سيز دقت كُیذ

 

 :ًََّٕ ثٓتز ایٍ ثظت در نیُک سیز يٕجٕد اطت کّ 

http://robochip.ir/coverage_motor_grip 

 

 

 چگَّٕ يٕتٕرْب را ثّ ثذَّ يتصم كُیى؟

http://robochip.ir/coverage_motor_grip
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، تؼذاد  كًیت ػٕد كّ ايٍ تؼزيف يي" دقیقّ رددٔر "يب  rpm ثزاي طزػت يٕتٕر كًیتي ثّ َبو

ثبلا  rpm ثذٌٔ گیزثكض ْبي ػبدي يٕتٕر .دْذ چزخغ ػفت يٕتٕر را در يذت يك دقیقّ َؼبٌ يي
قذرت كى ٔ طزػت سيبد،در . ػٕد رثبت يي ثبلا يٕجت ثبلا رفتٍ طزػت rpm .  ذٔ قذرت كًي دارَ

 . كُذ ػٕد ٔ ْذايت رثبت را دچبر يؼكم يي يي يجًٕع يٕجت غیز قبثم كُتزل ػذٌ رثبت

دَذِ ثّ ػفت يٕتٕر،  اتصبل يك گیزثكض يب چزخثب 
. تٕاٌ طزػت يٕتٕر را پبيیٍ آٔرد ٔ قذرت آٌ را ثبلا ثزد يي

اطت،  رٔي يٕتٕر َصت ػذِ یزسدر تصٕيز کّ گیزثكظي 
یٍ آٔردِ اطت ٔ طزػت پبي 66/6طزػت يٕتٕر را تب 
در تصٕيز ) .رطبَذِ اطت rpm 333َٓبيي يٕتٕر را ثّ 

،  در ايٍ يٕتٕر.  (قزار گزفتّ اطت ثظَت زِ گیزثكض سي یزس
 5283طزػت ػفت يٕتٕر قجم اس اتصبل ثّ گیزثكض 

rpm ايٍ طزػت ثزاي يك رثبت يظیز يبة . ثٕدِ اطت
ْبي يب  طزػت يٕتٕر رثبت. يقذيبتي ثظیبر ثبلاطت

 . ثبػُذ rpm 233 حذٔداً  ثبيذ

 

ْبي  تًبو اطلاػبت يزثٕط ثّ يٕتٕر را يؼًٕلاً ػزكت
ٔ  َٕيظُذ ي يٕتٕر يي رٔي ثذَّيؼتجز يٕتٕرطبسي ثز 

يٕتٕر يٕجٕد اطت کّ اطلاػبت تکًیهی در دیتبػیت 
يؼًٕلا ً ثزای اجُبص ثبکیفیت اس ایُتزَت قبثم تٓیّ ٔ 

 .اطت  داَهٕد

 

دار ثب  ْبي گیزثكض إَاع يٕتٕر
ْبي يختهف در  ْب ٔ قذرت طزػت

. حبل حبضز در ثبسار يٕجٕد اطت
إَاع ارساٌ آٌ در نیُک سیز يكي اس 

 : قبثم يؼبْذِ اطت 

http://robochip.ir/HiQMG 

 

 

 

 گيربكس چيست و چه كاربردي در ساخت ربات دارد؟

http://robochip.ir/HiQMG
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