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 تّ َاو خذا

، يطهة راِ اَذاسي  CodeWizardاَجاو تُظيًات أنيّ در   يٍ جهظّ، تا تٕضيخ در يٕرد َذِٕدر ا
 . را خٕاَذِ تاػيذ 36ٔ  35تایذ جهظات  .را تكًيم خٕاْيى كزد  PWMيٕتٕرْاي رتات تّ كًك 

پيغ ْى يتذكز ػذيى، در ايُجا يجال َيظت تا تًاو يثادث يزتٕط تّ   ًْاَطٕر كّ در جهظّ
PWM  ٌْا تپزداسيى، تّ ًْيٍ خاطز در ايٍ جهظّ قظًتي اس  ٔ تايًزْا را تاس كُيى ٔ يفصم تّ آ

 ..دْيى آيٕسع ييتّ صٕرت يختصز را   CodeWizardتُظيًات در 

یذ ٔ يتٕجّ ػذیذ يادايی کّ کذ دطتی تظاس pwmدیذیذ کّ چطٕر يی تٕاَيذ یک  35در جهظّ 
ػًا در دال اجزاطت ًَی تٕاَيذ کذْای دیگز تزَايّ خٕد را اجزا کُيذ ٔنی يعًٕلا   pwmتزَايّ 

داػتّ تاػذ تّ عثارت دیگز  pwmَياس داریذ کّ ًْشياٌ تا اجزای تزَايّ طيظتى ػًا خزٔجی 
در دال دزکت اطت تّ صٕرت ًْشياٌ کذ ْای دیگز تزَايّ َيش اجزا  pwmٔقتی رتات تا خزٔجی 

 . تذارک دیذَذ pwmتزای ایٍ کار در ييکزٔکُتزنز ْا يعًٕلا اتشاری تّ اطى . ػَٕذ

پایّ خزٔجی يی  2دارد کّ یکی اس آَٓا رٔی  pwmطّ  mega16ادتًالا يتٕجّ ػذیذ کّ يثلا 
 .دْذ

یعُی تّ ييکزٔ کُتزنز تگٕیيى کّ . تذا ایٍ اتشار را رٔػٍ کُيىْا تایذ اب pwmتزای اطتفادِ اس ایٍ 
 .يی خٕاْيى اس ایٍ اتشار اطتفادِ کُيى تا تزای فعانيت آيادِ ػَٕذ

 pwmْا تزای فعال ػذٌ َياس تّ یک تایًز دارد تُظيًات  AVRدر   pwmتا تٕجّ تّ ایٍ کّ ْز اتشار 
 .در نثّ تایًز ْاطت 

تٕضيخ دادِ  26  جهظّ، اتتذا تايذ طثق رَٔذي كّ در CodeWizardكًك تزاي اَجاو تُظيًات تّ 
 .تظاسيذ  CodeVisionجذيذ در   ػذ، يك پزٔژِ

را تاس  Timers  ، نثCodeWizardّدر .... ( ٔ  Ports ،Chip ياَُذ)ْا  پض اس اَجاو تُظيًات طايز نثّ
 .كُيذ

 PWMتايًز يجشا اطت ٔ يا تزاي تٕنيذ  3داراي  ATmega16تيُيذ ييكزٔكُتزنز  ًْاَطٕر كّ يي 
تزيٍ يثادث در  ي يتعذدي دارَذ، ٔ يكي اس يٓى ْا ْا كارتزد تايًز. تايذ اس ايٍ تايًزْا اطتفادِ كُيى

ايا در . ْا در جهظات آيُذِ يفصم تٕضيخ خٕاْيى داد ردر يٕرد تايى ييكزٔكُتزنز ْظتُذ، يا ْى 
ْاي رتات اطتفادِ  تزاي كُتزل يٕتٕر PWMْا را تزاي ايجاد  ايٍ جهظّ فقظ اطتفادِ اس تايًز

 .كُيى يي

 

http://www.roshd.ir/Default.aspx?tabid=443&EntryID=1391
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Timer0  ّيزتٕط ت pwm0   ٔ رجيظتزOCR0   تُظيى ػٕد رٔتزٔتايذ تّ ػكم کّ اطت . 

تايًز تايذ رعايت  3كّ در يٕرد تُظيى ْز  اي َكتّ
تايذ  "Clock Value" ػٕد، ايٍ اطت كّ در تخغ

فزکاَض پایيٍ تز . "تزيٍ فزكاَض را اَتخاب كُيذ پاييٍ
در ایٍ تخغ طزعت " ًْيؼّ یعُی اجزای کُذتز

pwm  طٕل يٕج را در يذت يعُي را کُذتز يی کُيى
در عًم . کُيىسیاد يی  35درص  سياٌ / ًَٕدار ٔنتاژ 

دردطزْای کًتزی تز  ديذِ ػذِ كّ فزكاَض پاييٍ
ٔنی تاثيز  ػَٕذ ْا تٓتز ْذايت يي يٕتٕرداػتّ ٔ 

. چُذاَی َذارد

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  Timer0  با pwm0فعال کردن 
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 Timer1با  pwm1فعال کردن 

دقت كُيذ كّ يًكٍ اطت در تخغ . تايذ تّ ػكم سيز تُظيى ػٕد 1تايًز pwm1تزای فعال ػذٌ 
Clock Value  ْا َذاػتّ  فزكاَظي كّ در ػكم سيز ًَايغ دادِ ػذِ اطت را در گشيُّػًا

تزيٍ فزكاَض را اَتخاب  تاػيذ، ٔني ًْاَطٕر كّ گفتّ ػذ فقظ يٓى ايٍ اطت كّ ػًا پاييٍ
 .كُيذ

اس ػًا دریافت يی کُذ ٔ يٕج   pwmٔ يقذار د AVRرا رٔػٍ يی کُيذ  pwmٔقتی ػًا ایٍ 
 pwmتز خلاف پایّ تّ صٕرت ًْشياٌ تٕنيذ يی کُذ تّ عثارت دیگز  2يتُاطة تا آٌ دٔ يقذار را در 

 .ييکزٔکُتز را دارديختهف پایّ  2رٔی ًْشياٌ يٕج  2قاتهيت تٕنيذ  pwmایٍ  avrْای دیگز 

 

ْا  ْاي يزتٕط تّ آٌ داراي دٔ خزٔجي يجشا اطت كّ رجيظتز 1تيُيذ، تايًز ًْاَطٕر كّ يي
OCR1AL  ٔOCR1BL  ْظتُذ  .
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 .فقظ يك خزٔجي دارد 0ػٕد ٔ ياَُذ تايًز يش تّ ػكم سيز تُظيى ييٌ 2تايًز

 

 

 
Watchdog  ْاطت كّ در جهظات آيُذِ تّ آٌ  يا طگ َگٓثاٌ َيش يكي اس يثادث يزتٕط تّ تايًز

 .خٕاْيى پزداخت

 "Generate, Save and Exit"ايذ،  اَجاو دادِ  CodeWizardي تُظيًات لاسو را در  دال كّ ًّْ
 . اَتخاب كُيذ ٔ ٔارد فضاي تزَايّ َٕيظي ػٕيذ

 

 

 Timer2با  pwm2فعال کردن 

Watchdog 
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 :ي تظيار يٓى َكتّ

کّ ػذت فعانيت آی طی کُتزل يٕتٕر را َؼاٌ يی دْذ تایذ جٓت دزکت َيش  pwmتّ غيز اس يقذار 
 .يؼخص ػٕد

 .را کُتزل کُيذ en  ٔin1  ٔin2پایّ  3ػًا تایذ   L298يثلا تزای کُتزل یک يٕتٕر در 

 L298تّ يعُای فعانيت اطت کّ ييشاٌ فعانيت   enableيخفف   en. ٔصم کُيذ  enرا تّ  PWMپایّ 

 . را يؼخص يی کُذ

درصذ  20درصذ را تذْيذ ایٍ آی طی تا قذرت  pwm 20اگز ػًا تّ ایٍ پایّ 

 .دطتٕرات يزتٕط تّ کُتزل يٕتٕر را اجزا يی کُذ

 .دٔ پایّ دیگز ْى کّ تزای دادٌ جٓت تّ يٕتٕر اطت

 :َٕيظيى ٔ اگز تخٕاْيى يٕتٕر يا تا ًْيٍ طزعت ٔ در جٓت يعكٕص تچزخذ، يي

 

OCR2=51; 
PORTD.1=0;  

PORTD.2=1;  

OCR2=51; 
PORTD.1=1;  

PORTD.2=0;  

 

ْاي  يطزح ػذِ اطت ٔ ًْيٍ آيٕختّ  AVRْاي  اي در ييكزٔكُتزنز تا تّ ايُجا يثادث پايّ
تزطزف  طادِ ٔ دارای تزَايّْاي  ي ػًا عشيشاٌ را تزاي طاخت رتات ْاي أنيّ دٔطتاٌ، َياس

 .طاسد يي

طرح سامانذهی آموزش رباتیک در )  nrec.ir/ آموزشهای رباتیک طبقه بنذی شذه توسط کمیته مهنذسی رباتیک 
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