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تٔ ّاً خذا 

 . دٕيٌ در طاخت يل رتات ٍظيزياب ت٘ضيح ٍي PWM در ٍ٘رد مارتزددر ايِ خيظٔ 

مْتزىز ٗارد ، ْٕ٘س ٍينزٗ ّيش در ٍ٘رد آُ ت٘ضيح داديٌ 19ٕاي ٍظيزياب طادٓ مٔ در خيظٔ  در رتات
 د تظيار ٍقذٍاتي ٕظتْذ ٗ رتاتگيز ٍيخط ٍاتي مٔ رتات ٍا تزاي يافتِ رتات ٍا ّؼذٓ ٗ تـَي

 . ٕاي پيچيذٓ را تا طزعت ٍْاطثي دّثاه مْذ ت٘اّذ ٍظيز َّي

 ، اطتفادٓ اس قاتييت ٕاي ٍظيزياب يني اس ٍَٖتزيِ ف٘ايذ اطتفادٓ اس ٍينزٗمْتزىز در طاخت رتات
PWM  اٍا تٔ چٔ ؿ٘رت اس .  ٕاي رتات اطت تزاي ٕذايت ٍ٘ت٘رPWM  مْيٌ؟  اطتفادٓ ٍي

 

ٍْطقي AND  را تا َٕذيگزطْظ٘ر ٕز طزف  3 ّ٘سدٌٕ گفتيٌ   ػنو تالا ّگآ مْيذ، در خيظٔتٔ 
طْظ٘ر خط را تؼخيؾ داد، ٍ٘ت٘ر َٕاُ طَت ٍت٘قف  3ٕز يل اس ايِ  تٔ گّ٘ٔ ای کٔمْيٌ  ٍي

 .تعقية مْذ تا تٔ ايِ تزتية رتات خط را  ػ٘د

طْظ٘ر، تٔ ٕز ت٘اّيٌ تزاي  ، ٍا ٍي( قاتو تزّأٍ ریشی) ٕاي ٍظيزياب ٍينزٗمْتزىز دار اٍا در رتات
تزاي درك ايِ ٍ٘ض٘ع ٍدذد تٔ ػنو تالا ّگآ مْيذ، ايِ َّاي . تٔ ٍ٘ت٘ر تذٕيٌط٘ر ٍدشا دطت٘ري 

ػَارٓ گذاري  1تا  7ٕاي آُ را تٔ تزتية اس چپ تٔ راطت، اس  طْظ٘ر. ميي يل رتات اس سيز اطت
 .مْيٌ ٍي

 3يا  2يا  1ّذاػت مٔ طْظ٘ر  ٕاي تذُٗ ٍينزٗمْتزىز، تفاٗتي داريذ در رتات یادمٔ تٔ َٕاّط٘ر 
اٍا در . ػذ ٍ٘ت٘ر طَت چپ خاٍ٘ع ٍيداد،  ٕز مذاً خط را تؼخيؾ ٍيخط را تياتْذ، مذاٍيل 

خط را ديذ،  3  ٍثلاً اگز طْظ٘ر ػَارٓت٘اّيٌ تعييِ مْيٌ مٔ  ٕاي ٍينزٗمْتزىز دار، ٍا ٍي رتات
ايِ مار تٔ . مإغ پيذا مْذتٔ ط٘ر ماٍو ٍت٘قف ّؼ٘د، تينٔ طزعت آُ تٔ ّـف ٍ٘ت٘ر طَت چپ 

مَي دارّذ ٗ ّياس ّيظت ٗقتي   تا خط فاؿئ 5ٗ  3  سيزا طْظ٘ر ػَارٓرطذ،  ّظز ٌٕ ٍْطقي ٍي
دْٕذ تٔ ط٘ر ماٍو ٍ٘ت٘ر ٍت٘قف ػ٘د، تينٔ فقط مافيظت طزعت ٍ٘ت٘ر مَي  خط را تؼخيؾ ٍي

تز  ػ٘د حزمت رتات ّزً يايِ عَو تاعث ً. مإغ پيذا مْذ تا رتات تٔ تذريح تٔ رٗي خط تاس گزدد
 .رتات تالاتز تزٗد طزعت عَو تؼخيؾتز تؼ٘د ٗ در ٍدَ٘ع  ٗ دقيق

تز ػذٓ ٗ رتات ٍَنِ اطت اس  خط را تثيْذ، يعْي ػزايط مَي خطزّاك 2  اگز طْظ٘ر ػَارٓحاه 
ت٘اّيٌ در ايْدا تٔ ٍ٘ت٘ر دطت٘ر ت٘قف ماٍو را تذٕيٌ تا رتات تا طزعت  خط خارج ػ٘د، پض ٍي
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  را تثيْذ، يعْي رتات در آطتأّخط  1  طْظ٘ر ػَارٓٗ در ّٖايت اگز . ي تٔ ٍظيز تاسگزددتيؼتز
تزاي ايِ مار تٔ  .خزٗج اس ٍظيز قزار گزفتٔ اطت ٗ تايذ تا حذامثز ت٘اُ رتات را تٔ ٍظيز تاسگزداّذ

ايِ مار تيؼتزيِ طزعت ٍَنِ تزاي . دٕيٌ ٍ٘ت٘ر طَت چپ دطت٘ر تاس گؼت تٔ عقة را ٍي
 .گزدد تاس ٍيٍظيز تٔ طاسد ٗ رتات تا طزعت سيادي  ع رتات را فزإٌ ٍيچزخ

ٕاي طَت چپ ٗ  ٍظيزياب پيؼزفتٔ، مٔ فقط تزاي طْظ٘ريل رتات   تزّأٍ در سيز تخؼي اس
پائ تٔ  3داّيذ ٍا ّياس تٔ  َٕاّط٘ر مٔ ٍي. تيْيذ طثق ت٘ضيحات تالا ّ٘ػتٔ ػذٓ اطت را ٍي

تزاي   PWMخزٗخي ٗ يل   عيت طْظ٘رٕاي طَت چپ، ٗ يل پائعْ٘اُ ٗرٗدي تزاي دريافت ٗف
 : مْتزه ٍ٘ت٘ر طَت چپ داريٌ مٔ تٔ تزتية سيز ٕظتْذ

PA.0  ٓ1ي  تزاي طْظ٘ر ػَار 
PA.1  ٓ2ي  تزاي طْظ٘ر ػَار 
PA.2  ٓ3ي  تزاي طْظ٘ر ػَار 
PD.3  ٗ OCR2 تزاي مْتزه ٍ٘ت٘ر چپ 
PD.2  ٗ OCR1BL تزاي مْتزه ٍ٘ت٘ر راطت 
PD.4  تزاي مْتزه ٍ٘ت٘ر چپ in1  
PD.5  تزاي مْتزه ٍ٘ت٘ر چپin2  
PD.6  تزاي مْتزه ٍ٘ت٘ر چپ in3  
PD.7  تزاي مْتزه ٍ٘ت٘ر چپ in4 

 
 : حالا تٔ تزّأٍ دقت مْيذ

 if(PINA.0==0){ 

 PORTD.6=0; 

 PORTD.7=1;  
 OCR2=127; 

  
 PORTD.4=0; 

 PORTD.5=1;  

 OCR1BL=255; 
} 

 
if(PINA.1==0){ 

 PORTD.6=0; 
 PORTD.7=1;  

 OCR2=0; 

 
 PORTD.4=0; 

 PORTD.5=1;  
 OCR1BL=255; 

} 

 
 

if(PINA.2==0){ 
 PORTD.6=1; 

 PORTD.7=0;  

 OCR2=255; 
 

 PORTD.4=0; 
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 PORTD.5=1;  

 OCR1BL=127; 

} 

 

دقت مْيذ مٔ تايذ . ٕاي طَت راطت ٌٕ تزّأٍ را ادأٍ دٕيذ تٔ َٕيِ ٍْ٘اه تايذ تزاي طْظ٘ر
. ، تْظيَات اٗىئ را اّداً دٕيذCodeWizardحتَاً قثو اس ّ٘ػتِ تزّأٍ، اس داخو 

خط را  تيظتٌ ت٘ضيحاتي دادٓ ػذ، اگز ايِ طْظ٘ر   در ٍ٘رد طْظ٘ر ٗطط ٌٕ در خيظٔ
ٍ٘ت٘ر  2ٗضعيت ٍْاطثي ّظثت تٔ خط قزار دارد ٗ ٕز تياّگز ايِ اطت مٔ رتات در تؼخيؾ دٕذ، 

را ّيش تٔ طْظ٘ر ٗطط اختـاؽ دٕيٌ، PA.3   پائاگز  . مْْذ ٍت خي٘ حزمت ٍيتا تَاً ت٘اُ تٔ ص
 : تزاي ايِ طْظ٘ر ّيش داريٌ

if(PINA.3==0){ 
 PORTD.6=0; 

 PORTD.7=1;  

 OCR2=255; 
 

 PORTD.4=0; 
 PORTD.5=1;  

 OCR1BL=255; 

} 
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