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. الكترونيك صحبت كنيم

و قطعاتي مانند  دهي محدودي دارند

. مستقيم به آن ها متصل نمود

هر.ديگر داده شود پارامتريICبراي

IC در بعضي. مي تواند داده شود

ي تمام خروجي  جريان لازم براي تغذيه

به. استفاده نمود بافر هايICت از

ولت باشد، بر روي0

ولت روي آن5 باشد،

(ولت5يا0ه ولتاژ

 ولتاژ منطقي در بخش

 تعبيه مجزا بافر8آندرو بودهپايه

) دهدمي نشانرا بافر يكطرفه

س د ن ه م ه  ت ي م ك

» به نام خدا«

ي عملكرد دو دسته از هاي بسيار پر كاربرد در الك IC باره

رــِفبا

د هاي ديجيتاليIC خصوصبهوالكترونيكي ، قابليت جريان

كه مصرف جريان زيادي دارند را نمي توان مس

دICبه ورودي چندICيك خروجي است ممكنمدارات

به ورودي چند IC مي شود كه مشخص مي كند خروجي

نمي تواند جرياIC، آي سي باشد Fan-out بيشتر از

مو. خروجي اش افت مي كند اردي مي بايستدر چنين

. ها بسيار زياد است

: انجام مي دهند

0-2.5اگر ولتاژ ورودي بين:منطقي كردن ولتاژ ورودي

و اگر بين0خروجي مربوطه ولتاژ ب 2.5-5قرار گرفته ولت

در حقيقت بر روي پايه هاي خروجي همواره. مي گيرد

ي ول(. قرار مي گيرد)وابسته به ولتاژ ورودي درباره

)ديجيتال توضيح خواهيم داد

تقويت جريان ورودي ها بر روي خروجي ها

پاي20 مي باشد كه يك آي سي57424 ما آي سي

ط2 سبزِ فلشِهر(. است آمده زير در شكل IC ايني

ب در اين جلسه قصد داريم در

الكترو المانهاياز بسياري

و ، رله ...موتور، لامپ

مد بعضيدر اينبر علاوه

م Fan-Outبه نام تعريف

موارد كه تعداد اتصالات بي

و خروج هايش را فراهم كند

ه Fan-outعبارت ديگر بافر

ي مهم را ان2بافرها وظيفه

منط�

خروج

قرار

وابس

ديجي

تقو�

م پركاربردترين بافر در كار

ترتيب پايه هاي.تسا شده
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، بافرها وصل شود) منبع تغذيه0(، اگر اين پايه به زمين يا فعال ساز نام دارد"Enable"ي پايه19ي پايه

و اگر به يك بافرB0وA0در شكل بالا، مثلاً(.، بافرها خاموش مي شوند ولت متصل شود5فعال مي شوند

به DIRمثلاً اگر.، جهت بافرها را نشان مي دهد نام دارد"Direction"يا جهتي پايهكه نيز1ي پايه) هستند

وBيعني(AبهBاز، جهت بافر زمين متصل شود ، ولت متصل شود5به DIRو اگر) خروجي استAورودي

وAيعني( مي شودBبهAزاجهت بافر ). خروجي استBورودي

ي ي5به20پايه و پايه يا10ولت )يسيآهيذغت( ولت متصل مي شود0به زمين

ICدازـهاي راه ان(Driver) 

و راه اندازي بسياري از قطعات مانند موتورهاي الكتريكي پرتوان براي معمولاً جريان خروجي المان، ...، پمپ آب

و نياز به تقويت جريان دارد) حتي بافرها( هاي الكترونيكي ي ترانزيستور. نا كافي بوده قبلاً آموخته بوديم به وسيله

س. مي توان اين كار را انجام داد مثلاً( قطعه2آشنا مي شويم كه قابليت راه اندازيL298يدر اين جلسه با آي

. را به صورت همزمان دارد) موتور2

تعبيهIC، يك قطعه فلز در پشت اين همان طور كه در شكل مي بينيد

حد به محيطICيانتقال گرماابشده تا  اين. شودIC، مانع گرم شدن بيش از

يك. نام دارد sink Heatقطعه  كمكي Heat sinkگاهي براي اطمينان بيشتر از

كه نيز استفاده مي كنيم ي پيچ Heat sink، به اين صورت  Heatبهبه وسيله

sink خودICبسته مي شود .

ي وروديِ ولتاژ دارد كه هر ولتاژي به اين پايه وصل شودIC اين ، يك پايه

 Variable(نيز نام دارد VPSاين پايه. متصل شده باشد منتقل مي شودICمستقيماً به موتور يا هر الماني كه به

Power Supply.(

ي. باشدمي پايه15يارادسيآي اين. توضيح داده شده استدعبهحفصدر شكلICترتيب پايه هاي اين نحوه

جICكار با اين  شدو ترتيب پايه هاي آن در . لسات بعدي توضيح داده خواهد
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زش رباتيك در طرح ساماندهي آمو( nrec.ir/ آموزشهاي رباتيك طبقه بندي شده توسط كميته مهندسي رباتيك

 سال25تا13برگرفته از سايت رشد مخصوص رده سني) اينترنت

و ويرايش اوليه  خانم فرناز عطاءالهي: گردآوري

و گرافيكي  زهره دارابيان: نهايي ويرايش علمي


